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摘 要

本文
:

t
.

给出非线性控制系统第二标准型
‘”平凡解绝对稳定性准则

,

特别地给出了飞机纵向运

动方程平凡解绝对 稳定性准则
,

文〔8 〕【g 」中关于飞机纵向运动方程的结果是本文推 论 2
.

2 的特

例; 2
.

给出非线性控制系统 第一标 准型 口’平凡解在通常情况和一种临界情况下绝对 稳定 准 则
;

3
.

给出了 L盯 e 型直接控制系统一般型平凡解绝对稳定若干 准 则
,

全文结果均根据系统本身 的参

数
,

具体构造 二 , n y H o B
函数

.

给出显式判据
.

己 ! 性兰
.

J 口 不习

控制系统的绝对稳定性问题最初起源于飞机自动驾驶 仪 研 究
,

后 推 广 到 一 般
.

文献

[ 1 〕
、

[ 2 〕
、

[ 3 」中有关结果的错误
,

先后 由文献 [ 4 }
、

[ 5 」
、

仁6 ]指出
,

文〔6 〕
、

[ 7 」进一

步分别给出了用 犷 (/ 卜
X ·

价+

!了
, (。)da 或 厂 (X卜

X叨/ + 刀
{孙

口) 而 确定直接控制系统

夕二 月二 + hf (。)绝对稳定的充要条件
,

但这些条件
,

一般验证不易
.

本文首先给出包含飞机纵向运动方程为特例的第二标准型绝对稳定性准则
.

n o 0 H T : oB
-

。K 。 认 ,
A

.

A
.

的〔8 勺和M ich el
.

A
.

N的〔g 〕中关于飞机纵向运动方程零解绝对稳 定 的 相

应结果
,

可作为推论的特例
;
其次给出第一标准型在通常情况和临界情况下的绝对稳定性准

则
;

最后给出直接控制系统的一般型的绝对稳定性若干准则
.

本文所有结果
,

不是建立在未知的 厂函数或未知的矩阵的存在性基础上
,

而完全根据系

统本身的参数
,

给出显式代数判据
,

故设计和验证将是很方便的
.

我们需用文 【1们中定理 1
.

1为引理
.

考虑一般非线性自治系统
:
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