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摘 要

本文用七个调和函数表示弹性理论方程组的一般 解
,

仁
_

1 七个调和函 数中只有三个是彼此独立

的
,

并且每个调和函数具有一定的力学意义
.

文中提供了应用一般解求解弹性静力学中若干简单

逆问题的例子
.

、

用三个独立的调和函数表示

弹性理论方程组的一般解袖

按位移表示的线性弹性理论方程组 (不考虑体积力) 如下〔‘〕:
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则上述诸等式均被满足
.

这就证明了
,
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,
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.

利用应变分量与位移之间的几何关系及虎克定律
〔‘’,

我们获得应力分量如下
:
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具有常应力分量的解
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