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弓单性摩擦接触问题的边界元

一线性互补解法

沙德松 孙焕纯 徐守泽

大连理工人学力学系
,

年 月 日收到

摘 要

本文对
。
成

。。 摩擦的弹性接触问题给出了边界元一线性互补解法 这是对固体力学中自由

边界问题进行边界元数学规划求解的新尝试
,

文中附有算例
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一
、

前 会
‘

口

近年来出现的变分不等式和参变量变分原理
,

为  ! 接触和非  ! 接触的有限元计

算提供了一定的理论基础 文献〔 」
,

文献〔〕及文献〔〕均给出了非  ! 接触的变分不等

方毯 但却未给出求解的方法
,

而且文献〔〕认为是尚未解决 的问题 文献〔 通过参变量变

分原 理及参变量二次规划
,

提供了有限元一数学规刘求解的新途径 但由于接触 问题的高度

应力集 中
,

使有限元法不能达到较好的精度 而边界元法具有精度高时特点
,

所以用边 界元

法解接触问题尤为人们所重视 但目前使用边 界元求解大多采用试验和 迭代的方法 文献〔〕

曾对 接触使用了边界元一数学规划的方法
,

但却认为非 接触 问题是无法用边界

元一数学规划求解的

本文根据次微分边界条件上的变分不等式直接推导了摩擦接触边 界上的线性互补关系
,

并 与边界积分相结合给出了边界元一线性互补算法 该方法具有精度高和算法简单的特点

在理论上开辟了变分不等式和凸泛函极值问题的新形式

二
、

基 本 方 程

不失一般性
,

我们仅考虑两个弹性体的平面接触 间返 其边界上局部坐标由“ 边界上

外法线方向矢量 和 边界上切线方向矢量 构成右手系 边界上面力 和位移
一
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