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摘 要

本文应用参变量变分方法处理Per zy n a 粘塑性问题
.

将原问题化为求解带约束条件的二次规

划问题
,

文中具体讨论了用于该问题的有限单元形式及具体实施过程
.
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基 本 表 达 式

粘塑性 Per z y n a 模型的本构关系为〔”
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以上 d :
只 为粘塑性应变增量

, 下 为粘性系数
,

Q 为塑性流动势
,

F 为静态屈 服函数
,

(1
.

3 ) 式的意义为
:

在屈服面之内 (F < o)
,

没有塑性变形发生
,

弹塑性状态总是在屈服面

上
,

而粘塑性状态则处于屈服面之外
,

诚尸 ) 的具体形 式根据动态实验结 果 给 出
‘“, ,

通常
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在不等式中引入松驰参变量 , ,
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,
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粘塑性问题的其它方程为
:

平衡方程
: d a ‘,

,
, 十 d b . = o 在口中

应变位移关系
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由参变量变分原理
,

在满足位移协调及几何边界条件下
,

求取d “.在状态方程( 1
.

1 4 ) 的

控制下
,

使得占刀一。
,

其中几是参变量不参加变分
‘3 , (该原理的证明见另文 )

.

二
、

参数二次规划法

将连续体口作有限元离散
,

设共划分
。
个单元 (弹塑性单元

”: )
,

引入有限元插值函数
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通过单元的组合装配
,
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这是一个互补 问题
,
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,

这一项实质上就是粘性

项
,

表现为与屈服条件的时间相关性
.
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三
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单 元 的 选 取
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