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摘 要

本文给出的非线性控制系统实的第二标准型绝对稳定的显式准则
,

包含并改进了文〔11 所得到

的判别准则
.

将本文准则应用于著名的飞机纵向运动方程
,

所得结果包含并改进了文【1, 2
,
3

,
4」中

所得到的相应结论
.

关幼词 自治系统 非线性控制系统 运动方程 正定函数 绝对稳定性
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